% Complete Controls™ - Instrucoes de instalacao para o controle de motor Smart Actuator 1lI™

GLENDINNING

4 I 4 N\ e N\ 4 N\
COMPONENTES BASICOS DO SISTEMAS PLANEJAMENTO DE PRE-INSTALACAO ‘) Instale os Smart Actuators e Instale as unidades de controle

Antes de instalar o sistema, considere o seguinte: ASSEGURE-SE DE:

Segunda Estacao

Ativador do \' ASSEGURE-SE DE: » montar em um local sem agua parada.

MOTORES CONJUGADOS estagio de o Ie-me| 1. Local do acionador montar a casa de maquinas em um local acessivel e sem respingos de agua
p p leme principa sistema : ° * montar em um local que permita movimento completo das alavancas (totalmente
ACIONADOR: SERA NECESSARIO (1) ACIONADOR PARA CADA MOTOR (opcional) ASSEIGURE-SE |DE:| | (eixo de hélice) ou sem alta temperatura (descargas de motor). a bombordo/totalmentg a :stibordo) i (
, * instalar em um local seco e acessivel. . iti i 5 . : .
. Unidade de a 1 permitir um espago de 6,0 pol ao lado do conector do acionador, para conexao « usar gabaritos fornecidos com a unidade de controle para cortes.
Smart Actuator |I™ Voo recebera um acionador para cada motor. * Motor e transmissao controlados controle de * permitir um minimo de 6,0 pol de espago para dos chicotes elétricos com o Smart Actuator. ? . P
(PN-11314-XX-yyy-Z) Barcos equipados com valvulas de giI’O necessitarao m:cla.nlc'amente } ) . ?Lj%r:ﬁg??e 5 f:onexa<t) do CthOte|e|etrl?O como aCIonaldcr)]r. - o insta|a.r 0s conectores voltados para os lados ou / ;nggiifédez controle Movimento
um Smart Actuator II™ adicional. * Aplicativo de estagcdo conjugada Resistor de botdes, com o encontrar um local que Tornega um caminno mais para baixo. completo
exibindo de 1a 6 estagbes possiveis | terminacio trim no manete curto e direto do motor e das alavancas de controle de
“xx” no codigo do Smart Actuator [I™ indica um * Exibicao da capacidade de controle | fransmiss&o aos acionadores. ASSEGURE-SE DE NAO:

sistema de 12 ou 24 VCC. de trim integrada « instalar o acionador diretamente no motor.
2. Entrada de bateria dupla =
“yyy” no cédigo do produto indica um acionador do ASSEGURE-SE DE: . . arruela em cada
tipo TMG (Throttle Mechanical Gear) TEG (Throttle « fornecer duas fontes independentes e continuas de placa de montagem
corrente CC. \ === L=

Electronic Gear) TROLL (se equipado) TMGB (Throttle
Mechanical Gear Backup) Ao montar o Smart Actuator, W
pode ser necessario usar
arruelas em cada ponto de
montagem para manter o
acionador preso com

seguranga a parede.

3. Roteamento de cabo
ASSEGURE-SE DE:
« verificar as superficies que entram em contato com

Entrada . . )

dupla corrense 0 cabo para que estejam livres de partes afiadas que

ce possam cortar o cabo. 1
* determinar o método de cabos de comunicacéo de

Z” no cbdigo do produto indica motor PORT (P)
STBD (S) CENTER (C).

Resistor de
PC CONTROLE DE MANETES: ENECESSARIO 1 PC DE MANETES PARA CADA SISTEMA terminagao . ) estagao de roteamento a ser usado (COﬂSl:I|t.e a etapa 3). 1. Marque o local com um gabarito.
o Layout da instalagéo do * identificar as conexdes para o chicote elétrico do 2. Faga um furo no console.
Unidade de controle Unidade de controle  Unidade de controle Unidade d e d aplicativo de estacéo motor (consulte a etapa 4). 3. Coloque a unidade de controle no corte.
de manetes de manetes de manetes com demminfa eerilolr:trgrael & manetes fnoc:‘tjgr%id(?n%?o‘;tx?:mo Montadens bossiveis do 4. Monte a unidade de controle na superficie utilizando as bracadeiras e porcas fornecidas.
Montagem superior Montagem superior controle de Trim 9 - . : wontag poss . ~ . : R
2-botdes 4-botdes Montagem superior (PN-11437-A15T-CP) nao inclui ou llnte.rno). Para outros acionador Locais NOTA: unidades de controle de 4 botdes — as bragadeiras das unidades de controle tém
i C- ) CT- ~ os manetes de controle (PN-50144) dupla correrig aplicativos, consulte 1. PORT do lado da parede um ponto de ruptura indicado por uma perfuragdo. Para consoles de 0,25 pol a 1,0 pol de

(PN-11415-C-CP) (PN-11413-CT-CP) 6-botdes c layouts adicionais no CD : _

(PN-11416-C-CP) ' 2. STBD do lado da parede espessura, use as bragadeiras fornecidas. Para consoles de 0,75 pol a 1,625 pol, faga a

MANUAL - SEGAO 3.1 Para outros diagramas de instalacao elétrica, consuilte o MANUAL - SECAG 3.2 2- Bg f;ztas para a parede ruptura da bragadeira na perfuragao. MANUAL - SECAO 3.2
\_ B ¢ . MANUAL - SECAO 7.1 Y, \_ - c <= ) \_ )

( \ A 4 A

' €4 Cabos de comunicacao de rota e. Conecte o chicote elétrico de € Conecte a chave de ativacao
??ljporte de hardware ASSEGURE-SE DE: LAYOUT DE ESTACAO MULTIPLA " corrente CC e os fios soldados remota

« conjuntos laterais PORT & STBD * instalar um resistor de terminagao nas extremidades do barramento de
ASSEGURE-SE DE: ASSEGURE-SE DE:

« conjunto de painel (PN-19412 ou microcomponentes (CANbus). o , _ ! P ot elstions. Se o ostiver famiiarizad

PN-19413 « alinhar o entalhe no conector antes de inseri-lo no receptaculo (consulte nota abaixo). . . ~ . ~ . * seguir as normas para todas as conexdes elétricas. Se ndo estiver familiarizado com
) seguir as normas ABYC para todas as conexodes ele’frl_cas. Se nao estiver as normas ABYC, consulte um eletricista naval.

familiarizado com as normas ABYC, consulte um eletricista naval.

O PN-11437-A15T consiste

1it

Resistor de terminacao

Cabo de comunicagao de estacao

ASSEGURE-SE DE NAO: /’)l )5)\ * saber se seu sistema usa corrente CC de 12v ou 24v. O Smart Actuator pode :15 iﬁtﬂgf: é)hsas: j;gtgtﬁ:géuoerz(r)r:gtglzrg: :r:iicmoetgtsag?é?ridc%s rocessador de controle ANITES
A . A . — A N/ . . ~ e ) . :
UNIDADE DE CONTROLE DE ESTAQAO REMOTA: PODE H~AVER UM MAXIMO DE 5 alo.ngaillr nem enCl_thar os cabos — cortar ou encurtar o cabo COMPROMETERA a ‘\))D,"i'-!/ usar ambas — consulte a figura de instalacdo elétrica para seu tipo de motor na . Se estiver usando uma chave de um pdlo tnico, uma s6 partida (SPST) - posicione a chave
ESTACOES REMOTAS PARA CADA confiabilidade do sistema s P partida (SPST) - p
) & Sec¢éao 7.1 do manual. em uma area em que ela ndo seja inadvertidamente DESLIGADA durante a operagao.
SISTEMA Hd dois métodos para conectar as unidades de controle ao processador de controle: - usar 2 baterias independentes para alimentar o sistema. Quedas de energia 1. Ha dois métodos para conexdo da ativagao remota:
22 estacéo 22 estagéo 22 estacéo _ . 1) PARALELO -~ Ambas as estacoes sdo conectadas diretamente ao Processador de controle ou causam instabilidade; o uso de duas fontes ajudara a eliminar esse problema. A. Ativada por chave — com um pélo, uma partida (SPST)
2-botdes 4-botd 6-botd Unidade controle remoto Receptaculo 2) EM SERIE - As esta¢6es podem ser combinadas em série e conectadas ao Processador de controle - o o Lo
otdes otdes ~ “ o o ; NOTA: B. Ativada por ignicao — que fornece corrente CC das chaves de ignigao
(PN-11415-C2) PN-11413-C15T2 PN-11416-C2 6-botdes de “Plug-in usando um cabo de comunicac¢ao de estagéo. : .
( ) ( ) . AS DUAS baterias devem X
(PN-11470-6-35 embutido Controle 8 compartilhar 8 mesma base A. ATIVADA POR CHAVE B. ATIVADA POR IGNICAO
em hardware) manua | A chave padrédo de um polo, uma partida Pode ser com ou sem saida. Verifique se vocéStT%En
(PN-11470-6-25-P (PN-11472- | | Ry O SsSsS=== | N PN - Resistor de N (SPST) pode ser usada (chave de ativagdo o chicote elétrico correto antes E(e)yz-\rﬂitch Keyswitch
conectavel) EEC3) . terminacéo Instale disjuntores remota opcional GMP exibida) da instalagéo

(2) de 10 amperes

Cabo de no lado positivo

comunicagao de
estacao

A
em um layout de estacdo dupla a Unidade de X
controle pode ser conectada a outra Unidade de

controle por um tnico Cabo de comunica¢do de  Smart
estagdo. Sdo instalados os (2) resistores de Actuator
terminagdo, um na unidade de controle, no

conveés, e outro no Smart Actuator (exibidos).

CONECTE
alimentacao
externa a

@ chave!

I Corrente CC
Corrente CC ignigéo
ignigao STBD
PORT

Estenda um fio soldado
(n° 12 AWG) e una-o ao
barco seguindo as
especificagbes ABYC

Chave de
ativag&o remota @
GMP opcional
PN-114900

Resistor de

. ~ NOTA: Os disjuntores
terminacgéao

devem estar
DESLIGADOS antes dg
serem conectados

ao processador

Também é possivel conectar as unidades de controle ao Smart Actuator usando (2) cabos de
comunicagdo de estagdo. Nesta disposicao, os (2) resistores de terminagéo seriam instalados, MAN__UAL
um em cada unidade de controle. SECAO 3.4E

Ativar Jumper
(ligacéo direta)
PN-11603-02IGN-xx

CABOS E CHICOTES ELETRICOS:

A IMPORTANTE A Chicote elétrico de corrente CC

Alinhe a abertura no conector ao receptaculo 11 6p0|
ANTES de inseri-lo. Se isso nao for feito, os NOTA: Para cada acionador instalado é necessério fornecer alimentac¢do & bateria. Cada acionador NOTA: PN 11603 — O chicote elétrico de ativagao é diferente de “ativagido por chave”

Resistores de terminagéo (2 para cada Cabo de comunicacao de estacao (1 para cada unidade de controle)
sistema) (PN-11600-02-xx) — disponivel em comprimentos de 10 - 120 pés
(PN-11600-TRF

Resistor de
terminagéo &

P el @ i ;

pinos poderio entortar e provocar desempenho ‘ necessitara de seu proprio Chicote elétrico de corrente CC e seu proprio conjunto de interruptores. em relagdo a PN 11611 — Chicote elétrico de ativagio para “ativagao por ignigdo.”
instavel do sistema. A porca do cabo requer de Verifique se vocé usou o chicote elétrico de ativagao correto para o tipo especifico de
- Resistor de 6 a 7 voltas para ajuste adequado do conector. MANUAL - SEGI\O 3.4A arranjo de arranque.
“em série” terminaggo Nio deve haver uma abertura MAIOR DO QUE -
\ 1/16 pol [2 mm] entre a porca e o conector. \_ ) \ MANUAL - SECAO 3.4B y

e N N N A
G Conecte os chicotes elétricos i’ Instale as entradas do tacometro G‘ Instale os cabos de controle no motor c Conexio do cabo com o acionador

Chicote elétrico de
ativacao do acionador

Chicote elétrico de corrente CC
(PN-11601-01)

relé de partida

(PN-11602-03) de relé de partida e do trim

(PN-11603) Af?ﬁgglrjll::)ﬁ; g:s: de RPM ao sistema do Smart Actuator II™ por um dos 4 ASSEGURE-SE DE: ; ; inni ASSEGURE-SE DE:
ec seguinteg: p * usar cabos de controle tipo premium dg 3I§C - recorrlendgmos PRO-X A7100 da Glendinning. « instalar os cabos de controle do motor/transmiss?o para _o_ acionador,
ASSEGURE-SE DE: 1) Sincronizacdo de loop aberto — na auséncia de um sinal do tacometro, o e instalar os cabos no mqtor ena transrmssao, mas NAO ainda conecte as alf’:\vancas de contrqle. reforgando os parafusos que seguram as bragadeiras. Verifique se os cabos de
Chicote elétrico de xx = tipo de cabo (depende do motor) * posicionar o receptaculo rotulado adequadamente no Smart Actuator do relé acionador tentara adaptar o RPM do motor secundério a posicao da alav’anca de * remover o olho do terminal :_:mexado as p’la_cas acopladoras do_amongdor e instalar na extrgmldade controle est&o posicionados adequadamente antes de substituir as bracadeiras
controle de trim yy = comprimento do cabo em pés d(_a par.tida. , , . . controle do motor principal. NENHUMA ACAO NECESSARIA va para a etapa 8. de cada cabo de controle, deixando um minimo de 3/16 pol de fio — NAO aperte as porcas ainda. de fixacao.
(PN-11611-xx-yy) o instalador / ;slgsesrigrﬁfii:c;ngjfao;?izgi?g; %Zwrﬂs;ar;neenqgepnrgrrggipc:accsr:c; ;Jfr ouvir um clique. g; ﬁfnrgan?; g:rsgieerg%%?n fgsg’;iﬂcjdg“ggé;fgzrigrii Eg'oo Lorfgzie;ii%;sgl?om 1. Cada cabo de controle deve ultrapassar o tamanho, ou seja, o cabo deve ir além da alavanca & qual ele 1. Selecione o orificio de conex&o da alavanca do cabo do acionador correto a ser usado,
forne(;ea;) sp(c):(;?aesc)tores ‘ * seguir as etapas abaixo para conectar os chicotes elétricos do relé de partida. 7 it)a\éeomn :)g ;%:ngddostgig)mi,:fs(ap|icagéo R exterr;o) zitziri ;ggsec;:g:.aj\lﬁtrggue isso em ambas as extremidades. Se o cabo NAO estiver ultrapassando em ambas :teaf;nghado pelo comprimento de percurso do cabo de controle registrado no grafico na
~ ye - . i 1 p— i i i i
SAO NECESSARIOS DOIS (2) DESTES CABOS PARA CADA ACIONADOR: 1. Verifique se vocé tem os ' CONEXAO DE INTERFACE DE ACELERACAO MAGNETICA p:;r?j;:?r?gﬁtsadrz (Srzoég Zﬂéﬁgafeoézocgﬁfrg'zil,g;ri)gﬁ;n QdoagﬁgzgatgfmﬁﬁgfaZexrtfeonrﬂg;'{gdd% cabo 2. Mova o olho do terminal na placa de acoplamento do acionador ao valor de percurso
. chicotes elétricos corretos — se . ) Sensor de de controle nunca deve ser menor de 3/16 pol. correto listado no acionador abaixo da placa acopladora.
[ — C [ T (7 ) — n&o, PARE, chame o Conector Deutschde 12 Caixa de aceleracao aceleracio « Para um ajuste maior de % pol — mova a posigéo da bragadeira do cabo no motor ou na transmissao —
representante ou consulte o pinosaentradade _magnética PN 11713-DR30 1 A: F?SSSETSSED verifique com o fabricante do motor ou da transmiss&o como fazer isso. 3. Ajuste o terminal do cabo de controle antes de ajustar o cabo a placa acopladora do

. ~ & ativacdo do acionador PORT g
Cabos de controle 33C tipo PRO-X CD para mais informacgdes i FORNECEDOR DO « ~ acionador. Deixe os cabos de controle DESCONECTADOS até que vocé esteja pronto
= ) —_— ‘ Ultrapassar extensao . . - e .
(PN-A7100) tecnicas . '9' W W moror | , para prosseguir com a calibragdo dos pontos finais do acionador (consulte lado oposto).

Sensor de

2 \\CONEXAO DOS TRANSMISSORES DE TAC()METRO\aceIeragéo > Posig&o ponto morto (IDLE) ﬂ

A . 2. Insira os conectores N o= magnética PORT | PaN
ACESSORIOS OPCIONAIS: Deutsch dos chicotes elétricos P PN 93111 Motor STBD 5““““‘ (-l I O
) . . o @, 25| Conector Deutsch de 12 transmissor de [ O \
do relé de partida e do trim no g “gg®" | pinosaentrada de tacometro AN \%{ . Alavanca 2
L . . L receptaculo rotulado Start < ativagéo do acionador PORT DISPONIVEL NO GMP N N P
Cl::’hl\?\ﬁ jgoatlvagao remota Plfll\lni Zom chave tripla de ativagéo Interlock and Trim/Tilt (relé de Posigéo totaimente® { ™ Alavanca de acelerador do motor ou alavanca de transmiss&o O 2, <%,
(PN- ) (PN-11493-01-xx) . S ~ Motor PORT aberta N N 66,Pos \ o
partida e trim/inclinagdo) no B . transmissor de N o B NN
s cai Smart Actuator. : . CONEXAO DIRETA DOS TACOMETROS tacometro N 2
Conecte a caixa de S =S 2. Em seguida, os olhos do terminal do cabo sdo anexados as alavancas de controle no motor e na transmisséo. oo d I ®
iotribiies T ; f : ; f = [ 0 do termina
gfﬁgﬁ:o g't)ticr;;otor 3. Roteie os chicotes elétricos d %, 30|  Conector Deutsch de 12 Meca a quantidade de percurso de cada cabo de controle na extremidade do acionador. Registre as informagdes abaixo: .\
i P _ para a caixa de distribuicdo do ©o 4 ativa‘;'é’f;g:g:z;‘g:rep oRT Motor PORT Motor STBD
Conecte a bomba de.tl'lm dC_) m0~t0r motor e faca a conexao, LN Cabo de controle Extens&o do percurso| Cabo de controle Extens&o do percurso /\
para ? controle do Trim e ativacéo usando os conectores = | Faca a conexdo Acelerador Acelerador | )
remota por ignicao apropr~iados (palraduma | f;’g‘g;g}f;”:,ﬂ?_mmo Mecanismo de transmissao Mecanismo de transmiss&o MANUAL - MANUAL - ™1 Alavanca do acionador
= conexao apropriada, consulte - A Valvula de giro Valvula de giro SECAO 3.3 SECAO 3.3 (]
L ) \_ MANUAL - SEGAO 3.4C o fabricante domoton). ) \_ MANUAL - SECAO 3.4D ) U ¢ ) SE¢ )
T~
™~ E altamente recomendavel que o instalador tenha um entendimento total do Manual antes da instalagédo. Para ver o Manual completo, consulte o CD fornecido com o sistema ou visite nosso site. A instalacao NAO ESTARA COMPLETA ate que a calibragao

e verificacao final sejam executadas. Consulte o verso ou
consulte o Manual - Secao 4.0. Para figuras de instalacao elétrica,
consulte a Secao 7.1

: —> - -
Gﬂfﬁﬁ 740 Century Circle » Conway, SC 29526 « P: 843-399-6146 - F: 843-399-5005 WWW.{ Iendlnnlngprods.com
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E REGISTRE NA TABELA ABAIXO:

~— —
. 2> ~
: —— ] 113 ( \\
/ 7/ \\ N

/ Posiggo IDLE
(ponto morto)

Posigdo FULL-OPEN
(totalmente aberta)

SMART ACTUATOR II™ INSTRUCOES DE CALIBRAGEM DE FIM DE CURSO:

DEFINAA DIREGAO DE CURSO PARA OS MANETES DE CONTROLE DE TRANSMISSAO E ACELERADOR DO MOTOR, PARA CADA MOTOR,

O cabo empurra a alavanca para a posigao FULL-OPEN (totalmente aberta)

A
Posicéo IDLE \
(ponto morto)

O cabo puxa a alavanca para a posi¢do FULL-OPEN (totalmente aberta)

I T T3

Posicéo FULL-OPEN
(totalmente aberta)

a velocidade do motor

O MOVIMENTO DA ALAVANCA DO ACELERADOR AUMENTA

ALAVANCA DE MOVIMENTO DA CAIXA DE TRANSMISSAO
ENGATES DE MARCHA A FRENTE

Motor PORT

Motor STBD

Transmissdo PORT

Transmissdo STBD

PUSH OR PULL (EMPURRE OU PUXE)
-

PUSH OR PULL (EMPURRE OU PUXE)

PUSH OR PULL (EMPURRE OU PUXE)

PUSH OR PULL (EMPURRE OU PUXE)

_/

e‘ PARA CALIBRAR OS FINS DE CURSO DO ACIONADOR E INSTALAR O CABO DE DIREGAO (ACIMA), SIGAAS ETAPAS ABAIXO:

N

ACAO

N

RESULTADO

/Etapa 1
Pressione ON para
ligar o Smart
Actuator [I™

ON OFF

Nenhum resultado.

AGAO

f — ™~
NAO FACA A CONEXAO DOS CABOS PUSH/PULL AOS MANETES DO ACIONADOR,
ANTES DE CALIBRAR O FIM DE CURSO DO ACIONADOR E O CABO DE DIRECAO.
_J
f - ™~
ATENCAO: AO CALIBRAR O FIM DE CURSO DE ACIONADORES, MANTENHA AS

MAOS LONGE DE COMPONENTES EM MOVIMENTO.

N _J

a ~ . n i a s i N

Em embarcagées equipadas com cadmbio mecénico (outboard e I/0) o sistema de controle
permanece no modo “WARM” (aquecimento) até que os motores estejam em movimento.
L tentativa de mudanca de marcha enquanto os motores estao em OFF pode causar danos. )
64 VERIFICACAO DA CALIBRAGEM DE FIM DE CURSO:
Deixe as pontas do cabo de controle DESCONECTADAS das alavancas no acionador. Os cabos do acelerador e da transmisséo
serdo movidos manualmente para confirmar que a alavanca do acionador e o cabo de controle de curso atinjam a mesma
posigao. Para aplicagdes de I/0 (Input/Output, entrada/saida) (1/O) e aplicagdes na parte externa da embarcagéo (Outboard),
pode ser necessaria a rotagéo do propulsor ao mover o cabo da transmissao. Isto permitira a conexao apropriada da transmissao
e assegurara o curso total do cabo.
Completado o procedimento de Calibragem de fim de curso, aconselha-se que a operagao do sistema Smart Actuator II™ seja
RESULTADO \ inspecionada, para que se verifique se cada alavanca do acionador do motor e da transmisséo esta se movendo na diregéo

Pressione e solte
repetidamente o botdo PRETO
para RETRAIR a ALAVANCA 1
para a posicao desejada. Se a
alavanca for muito adiante,
pressione e solte o botao
VERMELHO para RETRAI-LA.

Vocé também pode Pressionar e
manter pressionado o botao
PRETO para ESTENDER mais a
ALAVANCA 1, até que a posigao
desejada seja atingida. Solte o
botado quando a posigao for
atingida!

correta e pela faixa inteira de curso.

eve-se atentar para os seguintes pontos ao verificar a posigao de operagéo do acionador.
1) Direcéo de curso — a localizagdo de ponto morto (idle) e aceleragéo total do motor, marcha para frente e para tras,
fechamento/deslizamento da valvula de giro, devem ser levados em conta, para certificar-se de que o acionador esteja
movimentando os controles do motor e os de transmisséo na diregéo apropriada.
2) Curso final do acionador — o acionador deve mover, para a parada mecanica, a alavanca de controle a ele associada,
sem empregar forga indevida no cabo de controle ou na alavanca de controle.
3) Posigao da alavanca de controle de retencédo — ao se posicionar a alavanca de transmisséo ou a alavanca da valvula
de giro, pode ser Util desconectar o cabo push — pull (empurre/puxe) da alavanca e mover a alavanca de controle independentemente do

~

Pressione e solte
simultaneamente, 3
vezes, 0s botdes
VERMELHO e PRETO
no Smart Actuator [I™

LED 1 LED 2

e @
wme @

Sinzary Actuator 7
Dby GLENDINNING

Os dois LEDs acima dos
botdes VERMELHO e
PRETO véo piscar,
indicando que vocé entrou
no Modo configuragcéo do
acionador

Pressione e solte
simultaneamente, uma vez,
os botdes VERMELHO

e PRETO no Smart
Actuator II™ para confirmar

Ambos os LEDs acima dos
botdées VERMELHO e
PRETO serao iluminados,
para indicar que a posigao
retraida foi salva na

istema.

\

ﬁ:aga o controle em qualquer estagéo que for conveniente para a boa comunicagdo entre a sala do motor e a estacéo de leme da
embarcagéo.

ACAO

Com as alavancas do acionador

RESULTADO

» A alavanca do acelerador do motor deve estar na posi¢ao IDLE (ponto morto).

SE vocé quiser calibrar o acionador do acelerador (ALAVANCA 1), continue com as etapas abaixo.
SE vocé quiser calibrar SOMENTE o acelerador de marcha (ALAVANCA 2) e ndo a ALAVANCA 1,
entdo PRESSIONE E SOLTE o botdo VERMELHO uma vez, ANTES de continuar com as etapas abaixo.

Pressione e solte
simultaneamente, uma
vez, os botdes
VERMELHO e PRETO
no painel do Smart
Actuator

Etapa 3

LED 1 LED 2

Srnary Actuafor i1
Dby GLENDINNING

Os dois LEDs acima dos
botées VERMELHO e
PRETO serao apagados

— isto indica que vocé

esta pronto para calibrar

os fins de curso do acionador

Pressione e solte o botéo
VERMELHO repetidamente
para ESTENDER a
ALAVANCA 1 para a
posicao desejada - se vocé
a levar muito adiante,
pressione e solte o botéo
PRETO para RETRAIR

Vocé também pode Pressionar
e manter pressionado o botdo
VERMELHO para ESTENDER|
mais a ALAVANCA 1, até que
a posi¢éo desejada seja
atingida. Solte o botdo quando
a posigéao for atingida!

LED

1

LED 2

® o

Srnrart Actuator 7
by GLENDINNING

2/

LED

1 LED 2

N\

(=] @
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a posicao da ALAVANCA 1 | memoéria. na posi¢do NEUTRAL (neutro), | < Aalavanca de controle da transmissdo deve estar em NEUTRAL (neutro).
verifique. . . » Avalvula de giro, se existente, deve estar na posicdo LOCKUP (fechamento).
IMPORTANTE Pressione o LEDs DIREGAO
botdo VERMELHO ou o botio ON DE CURSO Mova os.m~an§tes ?e Ccznter|I_¢|eEAD Os cabos de transmissdo podem ser movidos e combinados na posi¢do AHEAD da
PRETO para confirmar a 1LED 1 PUSH ( : ?:;158552? € retengao alavanca do acionador. Se isso ndo acontecer, a recalibragem sera necessaria.
! empurrar .

diregdo correta do curso para |4 | (acimado para OPEN / v os d ol
a ALAVANCA 1 E/OEtSi/lELHO AHEAD (aberta/a ova 0Ss manetes de conlrole paraf g capos de transmissao podem ser movidos e combinados com a posigido ASTERN

) {estibordo) a pt?cfrlrfsgrgs retencdo ASTERN | 4o alavancas do acionador. Se isso néo acontecer, a recalibragem sera necessaria.
Para PUSH (empurrar) para 2LED2 PULL (empurrar) 2 L _ —
OPEN / AHEAD (abertal/ 2 | (acima do para OPEN / Mova os manetes de controle para Pode-se mover os cabos do acelerador, combinando-os com a posi¢cao WIDE OPEN

. (? ertala botao PRETO)| AHEAD (aberta/a as posicées FULL AHEAD THROTTLE (aceleragéo aberta) da alavanca do acionador. Se isso ndo acontecer,

estibordo)- pressione e solte estibordo) (totalmente a estibordo) e FULL a recalibragem sera necessaria.

o botdo VERMELHO

/ AHEAD (aberta/a estibordo)
— pressione e solte o botao
PRETO

Se for necessario mudar a
direcao de curso, depois que a
Para PULL (puxar) para OPEN posicao tiver sido inserida,
consulte a Segéo 7.6.4 do manual,
para obter instrucdes detalhadas.

ASTERN (totalmente a bombordo). . .

Os cabos do acelerador devem estar na posigéo IDLE (ponto morto) e os cabos de
transmiss@o devem estar na posicdo NEUTRAL (neutro) das alavancas do acionador
Os cabos NAO DEVEM ser amarrados.

Mova os manetes de controle
para a posigdo NEUTRAL
(neutro). . .

SE EQUIPADO COM VALVULA

O LED Troll (giro) acendera, indicando que o modo Troll esta ligado (ON). Certifique

Etapa 9

REPITA as etapas 3-8 para a ALAVANCA 2 ( posigao do acionador de marcha)
NOTA: Depois de completada a calibragem de fim de curso da ALAVANCA 1 (acionador do acelerador),
se a calibragem de fim de curso da ALAVANCA 2 nao for necessaria, € possivel ir para a etapa 10.

-se de que as alavancas do acionador Troll se movam para a posigao Troll Valve

DE GIRO, mova os manetes para I
Open (valvula de giro aberta). Os cabos NAO DEVEM ser amarrados.

posicdo NEUTRAL (neutro) e
pressione e solte botdo TROLL
(giro) no painel. . .

Pressione e solte
simultaneamente, uma vez,
os botdes VERMELHO e
PRETO, para confirmar a
posigao estendida da
ALAVANCA 1

LED 1 LED 2

@ O

TILTUP

TRIM UP

Srnart Actuator i1
Dby GLENDINNING

O LED acima do botao
VERMELHO vai acender,
para indicar que a posi¢cao
estendida foi salva na
memoria.

J

Etapa 10

Desligue (OFF) a energia
do Acionador e REINICIE

Vocé completou com
sucesso a calibragem do
Smart Actuator.

Faca a verificagédo da
calibragem (consulte a
direita).

SE EQUIPADO COM VALVULA DE
GIRO, mova o manete de controle para
a posigdo FULL THROTTLE
(aceleragdo total). . .

SE EQUIPADO com VALVULA DE
GIRO, mova os manetes para a
posicdo NEUTRAL (neutro) e
pressione e solte o botao

Troll (girar) no painel. . .

Certifique-se de que as alavancas do acionador de giro se movam em direcdo a
posicdo LOCKUP (fechamento), mas NAO na posicdo LOCKUP. Os cabos NAO
DEVEM ser amarrados.

O LED Troll (giro) sera apagado, indicando que o modo Troll esta desligado (OFF).
Certifique-se de que as alavancas do acionador do Troll se moveram para a posi¢do
LOCKUP. Os cabos NAO DEVEM ser amarrados. Certifique-se de que a operagao
transmissao/aceleragdo NORMAL agora esteja acessivel da estacdo do leme da

J

embarcacgao.

4

Ap06s proceder a Verificagdo da calibragem de fim de curso, se descoberto que uma posicdo do acionador precisa ser mudada,
consulte as instrugdes iniciais (a esquerda) de Calibragem de fim de curso e siga as etapas para recalibrar os terminais do /

acionador. Isto completa o procedimento de Calibragem. O sistema esta agora totalmente operacional e pronto para uso.

" QUADRO DE CONTAGEM DE ALARME

A primeira série de intermiténcia Devagar e Rapida dos LEDs mostra a contagem do
alarme, isto é, quantas vezes o sistema entrou em Modo alarme.

Coloque uma marca nas caixas (a direita), correspondendo a intermiténcia
DEVAGAR e RAPIDO dos LEDs no painel da estagao Principal.

LEDs PISCANDO
DEVAGAR

LEDs PISCANDO

RAPIDO

= CONTAGEM DO
ALARME

4-botdes| TAKE | SYNC

WARM

TROLL

TAKE

SYNC

WARM

TROLL

2-botées|PORT N | ACTIVE

WARM

STBD N

PORT N

ACTIVE

WARM

STBD N

Compare os registros de intermiténcia dos LEDs gravados acima, com o quadro abaixo,

para determinar a Contagem do alarme

Grave o segundo conjunto de intermiténcia Devagar e Rapido dos LEDs, colocando um X\
na coluna marcada X. Depois de gravar cada coédigo de alarme, pressione o botdo SYNC
para ir para o proximo codigo de alarme, até que todos os 16 cédigos estejam gravados.
Uma vez que os codigos de alarme estejam gravados, confira cada alarme com a descrigéo
no quadro (abaixo) e registre esta informacao junto a cada cédigo de alarme.

"QUADRO DE CODIGO
DE ALARME

LEDs PISCANDO DEVAGAR

TROLL
STBD N

LEDs PISCANDO RAPIDO

TAKE
PORT N

DESCRICAO DE CODIGO DE ALARME

SYNC
ACTIVE

TROLL
STBD N

SYNC
ACTIVE

WARM
WARM

WARM

TAKE
X WARM

PORT N

Na partida, detectados multiplos manetes com a mesma ID de manetes.
Na partida, nenhum manete conectado.

LEDs PISCANDO DEVAGAR LEDs PISCANDO RAPIDO LEDs PISCANDO DEVAGAR

LEDs PISCANDO RAPIDO

LEDs PISCANDO DEVAGAR

LEDs PISCANDO RAPIDO

LEDs PISCANDO DEVAGAR

LEDs PISCANDO RAPIDO

CONTAGEM

TAKE | SYNC |WARM | TROLL
PORT NIACTIVE | WARM TBD N

TAKE | SYNC | WARM | TROLL
ORT NIACTIVEL WARM | STBD N

TAKE
ORT

CONTAGEM

TAKE | SYNC | WARM | TROLL
bORT | WARM

SYNC
ACTIV!

SYNC
ACTIVE

WARM
WARM

TROLL
STBD N

TAKE
PORT

CONTAGEM

WARM
WARM

TROLL
STBDN

TAKE | SYNC
PORT NIACTIVE

WARM
WARM

TROLL
STBDN

CONTAGEM

TAKE
PORT N

SYNC
ACTIVE

TAKE | SYNC| WARM | TROLL
ORT NI ACTIVEL WARM | STBD N

TROLL
STBDN

WARM
WARM

-

-
3

STBDN
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** Processador de controle perdeu comunicagao com o Manete n° 1.

** Processador de controle perdeu comunicagao com o Manete n° 2.

** Processador de controle perdeu comunicagao com o Manete n° 3.

** Processador de controle perdeu comunicacdo com o Manete n° 4.

Na partida, encontrados varios acionadores com a mesma ID de acionadores.
Processador de controle perdeu comunicagdo com o acionador n° 1 (acelerador port/transmissao).

Processador de controle perdeu comunicagdo com o acionador n° 2 (acelerador stbd/transmissao).
Processador de controle perdeu comunicagéo com o acionador n°® 3 (port / stbd troll).

Processador de controle perdeu comunicagdo com o acionador n° 4 (port/stbd acelerador/transmiss&o eletronica).

Processador de controle perdeu comunicagao com o acionador n° 6 (acelerador central/transmissao).
Acionador n° 1 input de bateria abaixo de 10V / 19V.

Acionador n° 1 input de bateria acima de 17V / 32V.

Acionador n° 1 — Acelerador Port excedeu 5A por mais de 6 segundos.
Acionador n° 1 — Acelerador Port ndo consegue alcangar posigdo comandada
Acionador n® 1 — Transmiss&o Port excedeu 5A por mais de 6 segundos.
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Para obter informacodoes mais detalhadas sobre Solucao de problemas/Cédigos de alarme, consulte o MANUAL -
SECAO 6.0, incluido no CD que acompanha a unidade, ou visite nosso site em www.glendinningprods.com

GLENDINNING

_

Acionador n° 1 — Transmissao Port ndo consegue alcangar posigdo comandada.
Acionador n° 2 input de bateria abaixo de 10V / 19V.

Acionador n° 2 input de bateria acima de 17V / 32V.

Acionador n° 2 — Acelerador Stbd excedeu 5A por mais de 6 segundos.
Acionador n° 2 — Acelerador Stbd ndo consegue alcangar posicdo comandada.

Acionador n° 2 — Transmissao Stbd ndo consegue alcancar posicao comandada.

Acionador n° 2 — Transmissao Stbd excedeu 5A por mais de 6 segundos.

Acionador n° 6 input de bateria abaixo de 10V / 19V.

Acionador n ° 6 input de bateria acima de 17V / 32V.

Acionador n° 6 — Acelerador central excedeu 5A por mais de 6 segundos.

Acionador n° 6 — Acelerador central ndo consegue alcancgar posicdo comandada.

Acionador n° 6 — Transmissao central excedeu 5A por mais de 6 segundos.
Acionador n° 6 — Transmiss&o central ndo consegue alcancar posicdo comandada.

\ /)

A perda de comunicagao do manete ATIVO no momento da falha provocara condi¢gao de alarme.
Para obter uma lista de Cédigos de alarme mais detalhada, consulte o MANUAL - SECAO 6.0,
incluido no CD que acompanha a unidade, ou visite nosso site em www.glendinningprods.com

*
*

www.glendinningprods.com
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TESTE DE SISTEMA E INSPECAO FINAL
INSPECAO DE INSTALAGAO DE COMPONENTES

Smart Actuator:

Manetes de controle:

INSPEGAO OPERACIONAL

Fungoes gerais:

NOTA: Certifique-se de que o LED do “Check System” (verificagdo do sistema) permaneca emAOFF (desligado), enquanto realiza a inspegao
de sistema. Se o LED acender, o sistema estara em Modo alarme e as condigdes de alarme TEM DE SER inspecionadas e corrigidas,
ANTES de se prosseguir.

Relé de partida:

Inputs elétricos:

Inspecao da casa de maquinas:

Valvula de giro (se existente):

N

Verificar se os acionadores estao fixados com seguranga a estrutura do barco.

Verificar conexdes de energia elétrica:

« Pélos negativos de bateria - Negativos de ambas as baterias devem ser conectados (ndo ao Processador de controle). E vital que
seja zero o potencial de voltagem entre os pdélos negativos das baterias. Pdlos negativos das baterias devem ser conectados ao
sistema de ligacao.

* P6lo negativo — O fio negativo do sistema EEC é conectado a um Unico podlo negativo da bateria.

« Polos positivos — A energia elétrica deve ser conectada do terminal positivo da bateria ou do interruptor de desconexao (bateria, lado
do interruptor) ao Processador de controle (PC), via fusivel de 15 amperes/interruptor de circuito.

« Verifique se todas as conexdes de bateria estao firmes e certifique-se de que o fio soldado esteja devidamente conectado ao suporte
de ligagéao.

Certifigue-se de que todas as conexdes estejam devidamente inseridas em seus receptaculos (Cabos de estagéo, Chicote elétrico de
transmiss&o, Chicote elétrico de aceleragéo e Chicote elétrico de trim (se aplicavel). NAO FORCE os conectores nos receptéculos!
Todos os fios devem ser fixados com lagadas de velcro em toda a sua extenséao.

Certifique-se de que uma resisténcia final esteja instalada em cada ponta do Barramento de microcomponentes (CANbus network) e
que NAO HA NENHUM conector aberto.

Certifiqgue-se de que os acionadores estejam fixados com seguranca a estrutura do barco.
Certifigue-se de que os manetes de Controle estejam livres de obstrugdo ao movimento (totalmente a estibordo e totalmente a bombordo).
Retorne todos os manetes a posicdo NEUTRAL (neutro).

Certifique-se de que uma resisténcia final esteja instalada em cada ponta do Barramento de microcomponentes (CANbus network) e
que NAO ha conector de estacéo aberto.

Ligue o sistema (ON).
Verifique varias fungdes na estagdo PRINCIPAL: Warm Up, Slow, Troll e Sync (Aquecer, Devagar, Girar e Sincronizar).
Verifique a operagao dos botdes trim no manete de controle e no painel.

Transfira o controle para outras estagdes de controle e verifique a operagéo apropriada das fungdes em cada estagao.

Mova o manete de controle STBD para fora da posigdo NEUTRAL. Ao tentar ligar o motor (NOTA: Prepare-se para desligar imediatamente
o motor se a fiagdo do relé de partida tiver sido feita incorretamente!).

O motor NAO deve dar partida. Se ligar, a fiagao do relé de partida foi feita incorretamente. Corrija a fiagdo e inspecione novamente.

Mova o manete de controle STBD para fora da posigdo NEUTRAL. Depois de mover o manete para a posicdo NEUTRAL, tente dar a
partida no motor. O motor deve dar partida.

Faga a mesma inspegao para motor PORT.

Para verificar inputs elétricos separados, ligue os interruptores individuais, um de cada vez e verifique se a corrente CC (12 ou 24VCC)
esta sendo fornecida ao Processador de controle.

Operacéo de transmissado. Verifigue se os manetes de transmisséo estdo se movendo, por toda sua extensédo, ao serem movidos para
dentro e para fora da transmisséo. Certifiqgue-se de que a transmissdo muda na direcdo correta (empurrar o manete para frente faz o
barco mover-se para frente etc.).

Entre no Modo troll (giro) e mova os manetes para retengéo a frente — pouca ou NENHUMA rotacédo propulsora devera ocorrer. A rotagéo

Complete Controls™ - Inspecao final e teste do sistema / Modo solucao de problemas — Recuperacao de codigo de alarme

MODO ALARME:

Se seu painel se apresenta desta
\forma, seu sistema esta no Modo alarme. port0) e a transmissdo para NEUTRAL (neutro). )

O Modo alarme é indicado pelo piscar simulténe?
de todas as quatro luzes no painel. Durante a
operacgao, o sistema monitorara continuamente
as funcodes do sistema e alertara o operador se
for detectado um problema no sistema.

Quando o Modo alarme é ativado, o sistema de
controle para de funcionar. Na maior parte dos
casos de condig¢6es de alarme, o sistema de
controle retornara o motor para IDLE (ponto

/" PARA VER CODIGOS

Tem de ser realizado do
CONTROLE-MESTRE
DA ESTACAO CENTRAL.

\

DE ALARME:

) Entrar no Modo solucao de problemas:

AGCAO RESULTADO
Verifique se o LED do controle-mestre
= o Desligue o sistema no painel NAO esta iluminado.
(OFF) Esta € uma indicagao visual de que

o sistema foi desligado (OFF).

Keypad

Mova os manetes da
estacao de controle
para as posigbes de
aceleracdo FULL
(total).

Para entrar no Modo solugéo de
problemas, os manetes de
controle-mestre da estagéo Principal
TEM DE ESTAR nas posigdes de total
aceleragao.

Quando o sistema tiver sido ligado
(ON), o LED TAKE piscara devagar e

Ligue o sistema . . . .
um som de bip sera emitido do painel.

(ON)

Depois de pressionar os dois botdes,

os quatro (4) LEDs do painel

comegarao a alternar entre piscar

devagar e piscar rapido, a cada 4 segundos.

Pressione e solte os
botdes SYNC e
WARM, ao mesmo
tempo, trés (3) vezes.

A
®
0
c
©

erar contagem de alarme
e codigos:

ACAO RESULTADO

Grave a sequiéncia
alternada de piscar
devagar e rapido dos
LEDS no quadro de
Caddigo de alarme
(consulte a direita)

Esta primeira serie de piscar alternado
dos LEDs mostra a contagem do
alarme, informando quantas vezes o
sistema entrou em Modo alarme.

Quando o botdo SYNC é pressionado e
liberado, a préxima série de piscar
alternado dos LEDs mostrara o codigo

de alarme. Grave o codigo de alarme

no quadro de Cédigo de alarme (bem a
direita) e verifique quais séo os codigos de
alarme

Pressione e solte o
botdo SYNC para
passar pelos

dezesseis (16)

codigos de alarme mais
recentes.

. Apagar codigos e reiniciar a

contagem:

ACAO RESULTADO

deve aumentar, ao se empurrar o manete para frente, até que se atinja a posicao Full-Lockup (fechamento total). A posi¢ao Full-Lockup &
verificada pela velocidade ou presséo da transmissao. /

-

MUDAR A ID DO MANETE:

Siga as instrugdes a seguir, se vocé receber um \
cadigo de alarme “Detected multiple handles with

the SAME handle ID at startup” (Detectados multiplos
manetes com a MESMA ID na partida).

Esta acdo apaga os codigos de alarme
e reinicia a contagem de alarme do zero.
Todos os LEDS comecaréo a piscar,
para indicar que os codigos de alarme
foram apagados. Depois de entrar no
“Modo solucéo de problemas”, podem
ser apagados os codigos de alarme e

as contagens de alarme, a qualquer momento

Pressione e solte
simultaneamente os
botées SYNC &
WARM (sincronizar e
aquecer).

4\ Sair do modo solucao de problemas:
ACAO RESULTADO
= o Desligue o sistema Vocé agora saiu do Modo solugéo de
(OFF) problemas.

Mova os manetes
da estacao de
controle para suas

Agora vocé pode reiniciar o sistema
no Modo execugao normal.

AQAO RESULTADO \ Kepad posicdes NEUTRAL /
(neutro).
Mova os manetes de Nenhum resultado.
controle para as
posicoes FULL
ASTERN (totalmente a
bombordo).
ACAO RESULTADO )
NO
N o Ligue o sistema (ON). O LED TAKE comegara a piscar. Pressione e solte o da ID LEDs que esto iluminados
botdo SYNC até que a 1 TAKE
ID do manete seja
encontrada — consulte 2 SYNC
0 quadro a direita
. quantoaon®dalDe 3 TAKE & SYNC
Pressione e segure os ao LED correspondente
dois botdes centrais Todos os quatro LEDs comecaréo a piscar. que sera iluminado. 4 | WARM
(SYNC e WARM) por
aproximadamente 2 5 TAKE & WARM
segundos.
6 SYNC & WARM
Pressione e solte o Pressione e solte o Esta acao armazena a ID do manete na
botdo SYNC uma vez O LED TAKE comegaré a piscar. botdo WARM uma vez. memoria. Todos os quatro (4) LEDs
para selecionar o Modo comegarao a piscar depois que a ID for
identificador de manete. armazenada na memoaria.
Pressione e solte o Grave on°da ID do Para sair do modo de configuragéo de
botdo WARM uma vez O LED TAKE acendera (totalmente aceso, sem manete no roétulo manete de controle, desligue o sistema
para entrar com a piscar). localizado na parte de (OFF) e retorne os manetes de controle
Configuragéo de ID de inferior do manete de para suas posicoes NEUTRAL.
manete. controle.
NG Y




